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Exercice 1 
Considérons un système régi par l’équation de commande 
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Le système est sollicité par un échelon unité. L’état initial est x(0)=0 
Déterminer les 5 premiers échantillons correspondants aux 2 signaux du vecteur d’état 
Exercice 2 

)()()1( kBekAxkx +=+  

)()( kCxks =  

 







−
−

=
21
14

A  et ( )11 −=C  

Etudier l’observabilité 
Exercice 3  
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Proposer une représentation d’état de ce système sous forme compagne observable 
 


